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T 61 SZI 송신기 설정 간이 설명서

1.  모델 셀렉트            T16IZS는 여러 대의 모델 데이터를 작성할 수 있습니다. 비행할 기체에 맞춰 선택합니다.

2.  모델 타입           비행할 기체에 맞춰 선택합니다. 상세한 설정을 시작하기 전에 설정합니다.

3. 링크　　　　T16IZS와 사용할 수신기를 링크합니다. 수신기를 변경한 경우 링크하지 않으면 작동하지 않습니다.

Model 1 New
Model 1

Model 2
Model 1

초기 상태에서는 ledoM 1 뿐입니다.

Model 1

예   아니요

New

Model 1

コピー

名称変更

Model 1

コピー

名称変更

   ledo    M 2 기체의 비행 및 설정은

반드시 Model2를 선택합니다.

모델명이 변경되었습니다.

New

Model 1

コピー

 대문자 스페이스

Model 2 Model 2

2 AILERON을 선택

Model 2

Model 1

T 61 SZI 의 상세 설명을 제외한 송신기 설정을 일부 기재한 간이 설명서입니다. (비행기 설정 예) BEW  풀 매뉴얼과 함께 참조해 주십시오.

새로운 모델을 만들어 보겠습니다.

◆ 링키지 메뉴 → 모델 셀렉트

신규를 탭.

신규

좋습니까?

예를 탭.
weN  모델이 추가되었습니다.

weN  모델에 이름을 붙입니다.

명칭변경

이전 문자를 삭제합니다.
 이름을 입력합니다.

가타카나

에일러론 서보를 좌우에 1개씩 탑재
하는 기체는 여기서 주익 타입 → 2 

NORELIA 을 선택합니다.

◆ 링키지 메뉴 → 모델 타입

비행기를 선택

헬기의 경우는 여기서 처음에 기체에 
맞춰서 스와시타입을 선택합니다.

주익 타입을 선택

엘리베이터 서보를 좌우에 1개씩 탑
재하는 기체는 여기서 미익 타입 → 

ROTAVLIA 를 선택합니다.

◆ 링키지 메뉴 → 모델 타입

미익 타입을 선택
ROTAVLIA 를 선택

송신기와 수신기를 가까이 합니다.

◆ 링키지 메뉴 → 시스템 타입

수신기에 맞춰
시스템을 선택

링크를 탭

링크

링크（연결）중
수신기의　전원을　켜　주세요

　닫다

수신기를 NO

한 번 링크하면 모델 셀렉트할 때마다 
재링크할 필요는 없습니다.



4. 서보 리버스　　　각 타면의 동작 방향 설정입니다. 틀리면 추락하므로 충분히 동작을 확인해 주십시오.

6. 엔드포인트　　　　링키지할 때 각 타면의 최대 동작량을 설정합니다. 과도한 동작량은 서보에 무리를 줍니다.

5. 서브 트림　　　　링키지할 때 각 타면의 중립 위치를 미조정합니다.
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リバース

좋습니까？（확정　할까요？）

예　　　　　아니요

　리버스

의 좌동작량을 탭
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동작량을 조금 늘린다

동작량을 크게 늘린다
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미조정  미조정
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◆ 링키지 메뉴 → 서보 리버스

러더 스틱을 우측으로 조작하고 있는데 
러더가 좌측으로 동작하는 예.

러더의 노멀을 탭
예를 탭

러더 스틱을 우측으로 조작하면 
러더가 우측으로 동작.

◆링키지  메뉴  →  서브  트림

 1 에일러론을 탭

왼쪽 에일러론의 중립 위치를 
미조정하는 예.

송신기의 스틱·디지털 트림
은 중립 위치

크게 조정 크게 조정
6 에일러론 2를 탭

오른쪽 에일러론의 중립 위치를 
미조정하는 예.

송신기의 스틱·디지털 트림
은 중립 위치

미조정  미조정

크게 조정 크게 조정

◆ 링키지 메뉴 → 엔드포인트

러더 스틱을 좌최대로 조작했을 때
러더 최대 동작량을 설정하는 예.

　러더
동작량을 조금 줄인다

동작량을 크게 줄인다

　　　　　 러더의 우동작량을 탭

러더 스틱을 우최대로 조작했을 때러
더 최대 동작량을 설정하는 예.

동작량을 조금 줄인다

동작량을 크게 줄인다

동작량을 조금 늘린다

동작량을 크게 늘린다



7. RFA ・ P　XE 　　　비행 조정에서 각  동작량과 엑스포넨셜을 조정합니다.

마이너스 수치가 늘어나면 조종이 
마일드해집니다.

마이너스 수치가 늘어나면 조종
이 마일드해집니다.

미조정   미조정

-30.0 -30.0 -30.0

스위치 D를 NO NO  시의 설정
스위치 D를 FFO FFO  시의 설정

ON

SD

T1

+80.0 +80.0 +80.0 +80.0

-20.0 -20.0

D/R1( エルロン） D/R1( エルロン）

8. 듀얼레이트　　　비행 중에 타각을 스위치로 전환할 때 사용합니다.

타면의

◆ 모델 메뉴 → RFA
○ 롤 레이트의 조정 예

  레이트 A를 탭

에일러론 스틱을 좌로 조작했을 때의 
에일러론 작동량을 설정하는 예.

크게 조정 크게 조정

플러스 수치가 늘어나면 
롤 레이트가 빨라집니다.

레이트 B를 탭

에일러론 스틱을 우로 조작했을 때의 
에일러론 작동량을 설정하는 예.

미조정   미조정

크게 조정 크게 조정

○ 에일러론 PXE (엑스포넨셜)의 조정 예

PX   E  A를 탭

에일러론 스틱을 좌로 조작했을 때의 
PXE  양을 설정하는 예.

미조정 미조정

크게 조정크게 조정

PXE  B를 탭 미조정 미조정

크게 조정크게 조정

에일러론 스틱을 우로 조작했을 때의 
PXE  양을 설정하는 예.

◆ 모델 메뉴 → 듀얼레이트
○ 롤 레이트를 스위치 D로 전환하는 예

탭해서 NO 으로

○ 듀얼레이트 NO  시의 설정

D 스위치를 NO

펑션（기능） 선택

◆ 모델 메뉴 → AFR

레이트 A, B를 조정

스위치를 탭

PXE  A, B를 조정

스위치 D를 NO  하면 에일러론 롤 레이
트가 설정한 값으로 전환됩니다.

NO  하는 위치를 탭



01 . 플랩           플랩이 장착된 기체의 설정 예입니다. 이착륙 시 스위치로 플랩을 내릴 때의 설정 예입니다.

9. 프로그램 믹싱　　　어떤 타를 조작하면 다른 타가 동시에 작동하도록 할 수 있습니다. 기체의 버릇(특성)을 잡는 데 유효합니다.

-3.0

ラダー

エルロン

ACT

+5.0

미조정  미조정

ミキシング

                                 ◆◆ 링키지 메뉴 → 모델 타입 → 주익 타입  모델 메뉴 → 플랩 설정

+0 +0

+0 +0

+0

+2

+0
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AIL
+0

+0

（+0）

AIL2
+0

+0

（+0）

FLAP
+30

+0

（+30）

FLP2
+30

+0

（+30）

ELE
-5

+0

（-5）

RUD
+0

+0

（+0）

SC

SC

T1

◆ 모델 메뉴 → 프로그램 믹싱

      믹싱 1을 탭

우 러더로 나이프엣지 중에 우롤하는 버릇
을 좌 에일러론으로 미조정하는 예.

1/2 페이지를 탭

탭하여 TCA 로

마스터를 러더로

슬레이브를 에일러론
으로

/2 페이지를 탭2

레이트 A, B를 탭

레이트 BA 를 미조정하여 러더에서 
에일러론으로의 믹싱량을 설정합니다.

, 

에일러론 2 서보와 플랩 2 서보의 
기체의 설정 예입니다.

2 LIA +2 PLF  선택
초기 설정에서는 볼륨 DL 를 돌리면 
플랩이 동작합니다.

4 항목 각각 탭하여 
+ 001  → +0 으로

이 예시에서는 스위치로 플
랩을 동작시키므로 동작량을 
+ 001  → +0으로 하여 볼륨
으로는 플랩이 동작하지 않
도록 합니다.

좌우 플랩의 중립 위치를 
미조정할 수 있습니다.

◆ 모델 메뉴 → 에어브레이크
HNI  → NO 으로

1/2 페이지를 탭

스위치를 탭

플랩 NO  할 위치를 탭
C 스위치로 플랩을 내리는 
설정 예입니다.

플랩을 내렸을 때 피치 상하 
움직임이 심한 경우 엘리베
이터로 수정합니다.

좌플랩의 동작량을 
설정합니다.

우플랩의 동작량을 
설정합니다.

C 스위치를 NO  
하면 플랩이 내려
갑니다




